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Modbus RTU Master Manual
V2.3.1

본 매뉴얼은 에서 를 사용하는 방법에 대하여 설명합니다 MP STUDIO Modbus RTU Master .
 

1. Introduction to Modbus RTU Master
는 년 회사에서 산업에서 사용할 수 있도록 개발한 범용 프로토콜입니다 Modbus 1979 Modicon . 

지금은 산업에서 사용하는 통신이 되는 장비들은 대부분 를 지원하고 있습니다Modbus .

는 통신 프로토콜의 데이터 형식에 따라 와 로 나뉘어 집니다 Modbus Modbus RTU Modbus ASCII . 
는 데이터타입이 로 되어 있고 는 데이터타입이 로 되어 있습니다 두 Modbus RTU Hex , ASCII ASCII . 

프로토콜 중에서 를 사용하는 장비들이 많습니다Modbus RTU .

통신 프로토콜에서 지령을 내리는 장비가 가 되고 지령을  Modbus RTU Modbus RTU Master
받아서 응답을 하는 장비가 가 됩니다Modbus RTU Slave .

저희 아이로직스 제품중 통신이 되는 장비는 모두 및 를  Modbus RTU Master Modbus RTU Slave
지원합니다.

일반적으로 와 같은 터치디스플레이가 가 되고 가  HMI Modbus RTU Master PLC Modbus RTU 
가 됩니다 경우에 따라서 와 의 통신 또는 와 인버터의 통신이 필요한 경우가 Slave . , PLC PLC PLC

있습니다 이럴 때에는 가 가 되어야 합니다 이때 에서 통신 . , PLC Modbus RTU Master . , MP STUDIO
프로토콜을 로 설정하여 이용할 수 있습니다Modbus RTU Master .

2. 주의사항
는 개의 채널에서만 지원됩니다 예를들어 제품은 Modbus RTU Master 1 . MPS-16A8R8T 

채널 채널 채널 통신을 사용할 수 있습니다 총 채널 개에서 1:RS-232, 2:RS-485, 3:UART . 3
채널 를 로 설정하시면 채널 과 채널 에서는 를 2:RS-485 Modbus RTU Master , 1 3 Modbus RTU Master
사용할 수 없습니다 등은 사용가능합니다. (Modbus RTU Slave )

를 로 설정하시면 를 지원하는 여러대의 슬레이브 RS-485 Modbus RTU Master , Modbus RTU Slave
장비와 통신이 가능합니다.
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3. Getting Started

3.1. 설정창 실행Modbus RTU Master 
의 메뉴에서 설정 를 실행합니다 MP STUDIO -> Modbus RTU Master .

3.2. 포트 설정
로 사용할 통신포틑 설정하고 와 동일하게 통신속도 Modbus RTU Master Modbus RTU Slave (BaudRate), 

데이터 비트 패리트 비트 스톱 비트 를 설정합니다(Data Bit), (Parity Bit), (Stop Bit) .

 타임아웃은 에서 로 통신을 송신하였는데 타임아웃 설정시간 동안 안오면 Modbus RTU Master Slave , 
타임아웃으로 간주합니다 타임아웃이 발생하면 통신을 재송신하지 않고 다음 통신을 진행합니다. .
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3.3. 통신 리스트 추가
추가 버튼을 눌러서 통신 리스트를 추가합니다 . 

 - 모드버스 코드 의 통신 패킷중 에게 명령할 명령어의 종류입니다 과 와  : Modbus Slave . FC01 FC02
같이 같은 목적이지만 명령어가 다른 것은 장치에서 만을 사용할 수도 있고 만을 , Slave FC01 FC02
사용할 수도 있고 과 모두 사용할 수도 있습니다 또한 로 엑세스 되는 메모리와 FC01 FC02 . FC01

로 엑세스 되는 메모리가 다를 수 있습니다 이 부분은 장치의 사용설명서를 참조해 주FC02 . Slave 
시기 바랍니다.

모드버스 코드 펑션 코드 설 명
BIT READ (FC01) 0x01 여러개의 비트의 정보를 에게 요청합니다Slave .
BIT READ (FC02) 0x02 여러개의 비트의 정보를 에게 요청합니다Slave .

WORD READ (FC03) 0x03 여러개의 워드의 정보를 에게 요청합니다Slave .
WORD READ (FC04) 0x04 여러개의 워드의 정보를 에게 요청합니다Slave .

BIT WRITE (FC05) 0x05
한 개의 비트를 변경하라고 에게 Slave
요청합니다.

WORD WRITE (FC06) 0x06
한 개의 워드를 변경하라고 에게 Slave
요청합니다.

MULTIPLE WORD WRITE (FC16) 0x10

여러개의 워드를 변경하라고 에게Slave
요청합니다 명령어코드의 해석은 여러개의 . (
워드를 변경하는 것이지만 여기서는 한 개의 
워드만 변경하는 것으로 동작됩니다)
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 - 국번 통신할 장비의 슬레이브 어드레스를 입력합니다 : Slave . 

 - 주소 장비의 엑세스할 메모리 주소값을 입력합니다 장비마다 사용하는 주소와 주 : Slave . Slave 
소에 매칭된 메모리의 정보가 다릅니다.

 - 바인딩 바인딩할 의 메모리 정보를 입력합니다 : MP STUDIO . 
장비로부터 읽어온 비트를 저장할 메모리를 입력합니다  BIT READ : Slave . (M0, M1...)         
장비에 쓰기할 비트의 값으로 참조할 메모리를 입력합니다  BIT WRITE : Slave . (M0, M1...)

장비로부터 읽어온 워드를 저장할 메모리를 입력합니다  WORD READ : Slave . (D0, D1...)
장비에 쓰기할 워드의 값으로 참조할 메모리를 입력합니다  WORD WRITE : Slave . (D0, D1...)

  
을 사용해도 여러개의 워드를 장비로 쓰기하지 않고 한 개 MULTIPLE WORD WRITE (FC16) Slave ※ 

의 워드만 쓰기합니다 명령어 코드는 장비가 를 허용하지 . FC16 Slave WORD WRITE(FC03 , FC04)
않고 만을 허용하는 장비가 있어서 추가하게 되었습니다FC16 .
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4. 인버터 통신S100 
산전의 인버터와 통신하는 예시입니다LS S100 .

아래는 인버터의 통신맵입니다S100 Modbus .
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아래는 에서 인버터를 제어하기 위해 코딩한 래더로직입니다MP STUDIO S100 .

정회전 모터 시작버튼 역회전 모터 시작버튼 모터 정지버튼P0: , P1: , P2: 
모터 주파수 상승버튼 가속버튼 모터 주파수 하강버튼 감속버튼P3: 10Hz ( ), P4: 10Hz ( )

모터는 정회전과 역회전이 동시에 작동하면 안되므로 접점으로 인터락 접점을 버튼쪽에는 B P0
을 버튼쪽에는 를 만들었습니다P1 P1 P0 .

이 되면 의 값은 이 됩니다D0.0 On , D0 1 . (B0)
이 되면 의 값은 가 됩니다D0.1 On , D0 2 . (B1)
가 되면 의 값은 가 됩니다D0.2 On , D0 4 . (B2)

접점으로 은 초마다 한 스캔동안만 이 되는 접점입니다 접점이 없으면 너무 A @100 1 On . @100 
빠르게 주파수가 상승 하강하기 때문에 초마다 가 상승 하강 하도록 하기위해 사용되었습니다/ 1 10hz / .
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설정은 아래와 같습니다Modbus RTU Master .

으로 메모리와 메모리를 모드버스 통신맵에 있는 WORD WRITE(FC06) D0 D1 S100 
번지 목표주파수 와 번지 운전지령 으로 쓰기 합니다5 ( ) 6 ( ) .

으로 인버터의 현재 목표주파수 및 운전지령 상태값을 각각 로 WORD READ(FC03) S100 D10, D11
읽어와서 상태를 확인할 수 있습니다.
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5. 실수 값 읽기
중국에서 저렴한 가격으로 구매한 전력량계로 테스트 해보았습니다.
상 상 상의 전압을 읽이 위한 전력량계의 모드버스 주소는 아래와 같습니다A , B , C .

상 전압은 모드버스 주소 번을 사용합니다 비트 실수 를 사용하므로 개의 워드 A 9,10 . 32 (IEEE-574) 2
메모리를 가지고 있기 때문에 주소값이 개입니다2 .

상 전압은 모드버스 주소 번을 사용합니다B 11,12 .
상 전압은 모드버스 주소 번을 사용합니다C 13,14 .

설정은 아래와 같습니다Modbus RTU Master .

이렇게 동작을 해보니 이상한 값이 표시되었습니다 국내에서 구입한 다른 제품은 잘 표기가 . 
되던데 이상했습니다 래더 모니터링으로 비트로 쪼개서 읽어보니 실수 메모리의 상위 메모리와 . 
하위 메모리가 서로 바뀌어있습니다 전력량계에서 보내주는 워드의 순서가 다른 것입니다 그래서 . . 
래더 프로그램을 아래와 같이 하였습니다.

의 상위 워드와 하위 워드를 서로 교환하여 에 저장하여 올바른 값을 읽어올 수 있습니다R0 R1 .


